2-Melder-Verkniipfung / Auslése-Reihenfolge kann festgelegt werden

2-Melder-Verknipfung »2MELDER-V«
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2MELDER-V, Platinenversion

PRODUKTBESCHREIBUNG

Die 2-Melder-Verkniipfung dient dazu, eine Sammel-
Meldung der Meldelinien (ML) 142 zu erzeugen,
wenn in einer zeitlich festgelegten Abfolge die ML
ausgeldst wurden. Die Differenzialmeldelinien (L1 +
L2) miissen mit je einem 12k Ohm Widerstand abge-
schlossen werden. Die Ausléseschwelle liegt bei einer
Widerstandsédnderung zwischen +/- 40% (+/- 4,8
kOhm). Zu einer Sammelmeldung an dem gemeinsa-
men Relaisausgang (parallel-geschalteter-Wechsler-
Kontakt) kommt es immer dann, wenn einer der bei-
den Melder ausgel6st wurde und innerhalb einer vor-
eingestellten Zeit (10 sec. - 2 Min.) der zweite Melder
zur Auslosung kommt. Nachdem der zuletzt ausgelds-
te Melder wieder in die Ruhelage kehrt, wird die
Timerstufe des zuerst ausgeldsten Melders ebenfalls
zurlickgesetzt. Sodann kann dieser Vorgang wieder in
beliebiger Reihenfolge gestartet werden.

Ist ein Melder dauerhaft ausgelost oder gestort, dann
wird jede Auslosung des 2. Melders unmittelbar (ohne
Aktivierung des zugeordneten Timers) an den Sam-
melausgang "durchgereicht". Dieser 2. Melder arbei-
tet dann wie ein Einzelmelder an jeder beliebigen
Meldelinie einer EMA.

8U 18 DK!.. .':‘
@@@@ ®@® e_umn’r.:::
‘“,T."i?;. 6 @

Ben X O:g

2MELDER-U
[ Sy

2-MELDER-VG, Gehauseversion (oben),
mit Deckelkontakt und durchgefiihrten LED (unten)

Durch die Jumperstellung J1 wird festgelegt, ob die
Relais im Arbeitsstrombetrieb (Relais sind in der Ru-
helage der Melder abgefallen) oder im Ruhestrom-
betrieb (Relais sind in der Ruhelage der Melder ange-
zogen) versorgt werden sollen.
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BESONDERHEITEN UND OPTIONEN

Eine Besonderheit dieser "2-Melder-Verkniipfung"
bietet die Riicksetzbarkeit der Timer (retriggern) bei
jeder erneuten Auslésung des zuerst ausgeldsten
Melders (Jumper 2):

Der Vorteil in der Nutzung dieser Funktion konnte
darin bestehen, z. B. den Versuch zu unterbinden, eine
Manipulation durch das Verweilen im Bereich des
zuerst ausgelosten Melders (Lichtschranke, Bewe-
gungsmelder etc.) vorzunehmen, bis die voreingestell-
te Zeit dieses zuerst ausgelosten Melders abgelaufen
ist, um darauthin den anderen Melder (ohne eine
Sammelmeldung auszuldsen) zu passieren. Die Zeit-
stufe des zuerst ausgelosten Melders wiirde dann jedes
Mal erneut starten, sobald dieser Melder wieder in die
Ruhelage gegangen ist.

Als weitere Option dient die Festlegung einer Bewe-
gungsrichtung in der Auslose-Abfolge der Melder.
Durch die Beschaltung von einem der beiden Opto-
koppler-Eingédnge wird entschieden, ob eine Sammel-
meldung dann entsteht, wenn zuerst der Melder 1 und
dann der Melder 2 ausgeldst wurde (1>2) oder umge-
kehrt (2>1).

Der Jumper 3 legt fest, ob beim Beschreiten der Mel-
der, entgegen der festgelegten Bewegungsrichtung,
nur der Timer oder der Timer mit dem zugeordneten
Relais blockiert werden soll. Die Freigabe des Relais
konnte ggfs. zur Ansteuerung einer Kamera etc.
genutzt werden. Die gleichzeitige Beschaltung dieser
Eingidnge zur Festlegung der Bewegungsrichtung,

hebt die Funktion auf. Es konnen niemals gleichzeitig
beide Bewegungsrichtungen gesperrt werden.

Die Nutzung des dritten Optokopplers (+unscharf)
sperrt die Funktion der Relais und der Sammelan-
zeigen. Die im Arbeitsstrombetrieb versorgten Relais
bleiben abgefallen, und die im Ruhestrombetrieb ver-
sorgten Relais bleiben angezogen.

Mit dem O0-Volt-Gehtest-Eingang lassen sich alle 4
LED aktivieren. Das kann zum einen bei der Gehéu-
seversion den Vorteil haben, dass nur autorisierte
Personen den Wirkradius der Melder mit den entspre-
chend eingestellten Zeiten tiberpriifen konnen. Zum
anderen spart die Abschaltung der LED den Strom
von bis zu 3,5mA.

In der Gehduseversion befindet sich auf der Platine ein
Deckelkontakt. Zwei Anschlussklemmen dienen zur
Beschaltung des Deckelkontaktes (fehlen auf dem
Foto). Aulerdem sind die beiden mittleren Leucht-
dioden "hochgestellt" und durch das Gehduse gefiihrt.

Im Lieferumfang der Platinenversion sind 4 Abstand-
halter mit Klebesockeln enthalten.

In der technischen Beschreibung auf der folgenden
Seite finden Sie die Anschlussbelegung der Platine
und die Jumperstellungen der Jumper 1 - 3. Die darauf
folgende Seite zeigt einige Diagramme fiir die Zeit-
abldufe, entsprechend der Jumperstellungen. Diese
sollen den Text ergdnzen bzw. die Funktionen der
2-Melder-Verkniipfung optisch verdeutlichen.
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2-Melder-VerknUpfung: Y2MELDER-V*

Technische Beschreibung und Anschlussbelegung:

Die 2-Melder-Verknlipfung aktiviert den Sammel-Relaiskontakt in einer zeitlichen Auslése-Abfolge:

Der zuerst ausgeldste Melder startet die ihm zugeordnete Zeitstufe (regelbar zuw. 1@8s und 2Min).

Das diesem Melder zugehorige Relais wird aktiviert (im Ruhestrom-Betrieb fallt es ab, im Arbeitsstrom-
Betrieb zieht es an). Der zuerst ausgeldste Melder sperrt die Zeitstufe des zweiten Melders. Kommt
wahrend des Ablaufs dieser aktivierten Zeitstufe der 2. Melder zur Ausldsung, wird das diesem
Melder zugehdrige Relais aktiviert. In diesem Fall lisst sich eine Sammelmeldung an der
*Und=Verknlipfung” (Relais 1+2) abgreifen und zur EMA etc. durchschalten.

Diese Sammelmeldung steht nur solange an, bis der 2. Melder uieder in Ruhe gegangen ist oder

bis die Zeit der Zeitstufe des zuerst ausgeldsten Melders abgelaufen ist. Sollte der 2. Melder

in die Ruhelage gehen bevor die Zeitstufe des zuerst ausgeldsten Melders abgelaufen ist, so

wird die Zeitstufe zurlickgesetzt (beide Relais gehen in die Ruhelage). Im anderen Fall: Henn die
Zeitstufe des zuerst ausgeldsten Melders ablduf wdhrend der 2. Melder noch ausgeldst ist,

dann wird die Sammel-Meldung an der “Und-Verknlipfung” aufgehoben; jedoch startet zu diesem
Zeitpunkt die Zeitstufe des noch ausgel8sten 2. Melders, entsprechend der voreingestellten Zeit.
Falls im Normalbetrieb ein Melder dauerhaft ausgeldést ist (Stdrung des Melders etc.), dann arbeitet
der Sammelausgang, solange und sooft der 2. Melder auslést. Die Zeitsteuerung ist d’ann abgeschaltet.

Eine weitere Besonderheit bietet die Richtungs-Festlegung der Ausldse-Reihenfolge vom Melder 1

zum Melder 2 (1>2) oder vom Melder 2 zum Melder 1 (2>1). Diese Festlegung wird durch die Be-
schaltung der entsprechenden Optokoppler-Einginge getroffen. Ein Plus an dem entsprechenden
Eingang legt die Bewegungsrichtung fest. Auperdem lasst sich durch das Stecken von Jumpern fest—
legen, ob das Relais, das nicht dem Beginn der festgelegten Beuegungsrichtung entspricht, schalten
soll (Timerfunktion *aus®), auch wenn die Melder entgegen der festgelegten Bewegungsrichtung aus-
geldst werden. Der Relaisausgang kdnnte dann ggfs. zur Ansteuerung einer Kamera etc. genutzt werden.

Der BU-Gehtest Eing. sorgt fir die Ansteuerung der 4 LED. Stromersparnis bis zu 3,5mA.
Der Optokoppler-Eingang *+unscharf” blockiert die Funktion der Relais.

Versorgungsspannung
180-15V /DC

Differenzial-Meldelinien (ML) 142
je 12 kOhm Deckel t oy

: @Volt
AuslBseschueller +/-40% (optionald LED  LED 1-4 ein /

Linienanzeige

AN PAN
Ui O \6T gy+U
Relaisansteuerung: LL L2 DK @/ @ {tg(@u)su )/

Jumper linksi [ i | 1]

Relais sind im Ruhezu- @QQQQQ .| |, ==} @@@ Q.
stand der Melder abge-
fallen (Arbeitsstrom-Betrieb).
Jumper rechts: —
Relais sind im Ruhezu-
stand der Melder ange-
zogen (Ruhestrom-Betrieb).

Einstellzeiten fir
die Trimmer
zv. 1@sec. u. 2Min.

1000

Trinmer
B . Timer 1
; (1@sec.-2Min.)
Coptional>
Trimmer
Relalsausgangt Timer 2
Und-Verknlpfung (10@sec.-2Min>
(Relaiskontakte von
Relais 1+2 parallel) P~ LED:

Timer-Start:

Jumper links:

Timer startet, sobald der
Helder “in Ruhe geht” e
=retriggern. Jede ueitere

Linienanzeige in Verbin-
dung mit Timer-Aktivierung
{Sammelanzeige).

Optional: LED kénnen durch
das LD 18-8ehduse geflhrt

Auslésung des Melders > - e o oo uerden.
startet den Timer erneut. & ML 4 ML 2 Optokoppler 1-3
e [ ISR % RO | e
sung des Melders. Eine r = u + Oko g -+ ent zur Versorgung
erneute Ausldsung des ~ OMSOMS | 135 o4 us su Y out der Optokoppler.
e Atture, wovingers R s 2 e
den Zeit-Intervall nicht. DaeCnalasnnTaEe Dlen mur Serworgung
Gemeinsamer
Jumper” links: *Plus-unschar{®t  @uolt-Eingang
D:ont zur Festlegung, nli: bei der Akti- ::ls;‘:r‘r':“ﬂaﬁunq {tr die Optokoppler
vierung der Beuegungsrichtung, das o
Relals der “gesperrten Richtung® von ‘4 nach 12 (+Dptokoppler-Eingang: 4,5-38U/DC>
angesteuert uird, solange die Meldelinie
ausgeldst ist <nur Timer Funktion gesperrt). von 2 nach 1
Jumper rechts: :;uoq:nqlsarichtu:q (;ﬂ:doqom
Dient zur Festlegung, ob bei der Aktivierung ne. hUs Osung cer heiden =
der Beuoqungsrlchlun’g, das Relais der “ge- Relais ist von der Beuegungs

richtung, also von der Relhen-
folge der Ausldsung der Melder
abhingig.

(+Optokoppler-Einginge: 4,5-386U/DC)

sperrten Richtung” erst dann angesteuert uird,
uvenn zuvor das Relais fir die freigegebene
Beuegungsrichtung ausgeldst wurde

1]
Technische Daten:
Versorgungsspannung: 18-15 U/DC
Stromverbrauch: Arbeitsstrom—-Betrieb, Melder in Ruhe, LED *ein”: 3,2-4,4mA, LED *aus”: 2,8-3,8mA
Stromverbrauch: Arbeitsstrom-Betrieb, Melder ausgeldst: Je ausgeldster Melder: 1imA, max. 25,5mA
Stromverbrauch: Ruhestrom-Betrieb, Melder in Ruhe, LED "ein”: 21,8-25,6mA, LED *aus”: 20,3-25,2mA.
Stromverbrauch: Ruhestrom-Betrieb, ein Melder ausgeldst: 14mA, zuei Melder ausgeldst: max. §,3mA.

Technische Daten Relais: Maximaler Schaltstrom: 2 Ampére bei 3@ VU DC, 0,5Ampére bei 48U AC

Maximale Schaltspannung: 48U, maximale Schaltleistung: 62,5 UA, 30W
Mape der Platine: 68mm x 62mm x 16mm (LxBxH) mit Klebesockel, H=23mm
Mape des ”LD10” Gehduses: 85mm x 85mm x 26mm (LxBxH)
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Diagramme zur 2-Melder-Verknupfung
entsprechend der Jumperstellungen, Jumper 1-3

Arbeitsstrom-Betrieb, Jumper 1 links:
Die Jumper 1 sollten immer parallel (beide links oder beide rechts) gesteckt werden.

Ji M1 ] | . ] [ ] | | | L
t
: ML 2 | LT LI | | 111
llnks tl|Start Start_|/Stop
Reld _ |e—t1—3) I e—t1—>|| w1 | k—t1—i | k—t1—>i L
ML 1 Start t2 o
’__1 Rel.2 1 [ | I Py =12 I
J1 ®
0L 2 ynd-u. | 1 I ] [ LTI

Mittel-Offner—Kontakt

Ruhestrom-Betrieb, Jumper 1 rechts:

Ji 1 ] I 1 I ] I 1 I 1
rechts "2 [ ] I - ' [ -
1S
- Reld  e—t1—3] : I e L—(1—>I | Eﬂ.ﬁisl > k—t1—s! I
tart t
J1 Rel.2 | 1 [ le—t2]1 k12 LI LI
M2 ynd-u, | ] [ 1 I LI

Mittel-Schlieper-Kontakt

Retriggern des Timers, Jumper 2 links:
Die Jumper 2 ermdglichen ein retriggern bei jeder erneuten Auslésung der Melder.
Die Jumper 2 kénnen beliebig (links-links, rechts-links etc.), gesteckt werden.

J2 links m 1 ] [ T | | T
J2
eEcEEe " I I LTI T |
l m. ML I ytl Start 1} Starty 1l
Reld _[ k—t1—3| | i | — I 1 T
i 2y t2 | Star 2Start
Ji lnanfs Rel.2 1 I |_‘| eyt : Y—]arﬁ—mj:
|

LI

Ji Und-V. L | | ]

ML 2 Mittel-Oftner—Kontakt

Bewegungsrichtung *1>2* aktiv, Jumper 3 links:
Die Jumper 3 miissen immer entweder beide links oder beide rechts gesteckt werden.

J3 links M1 _T1] I L1 1 | 1 I L
ML 1 . 3 S
s> "2 . — Mo
J3 1(S (Start St
SOy T === s Ay [
Ji Unks o, 1 - — M

sEmy) und-v. - — | | L —

ML 2 Mittel-Offner-Kontakt

Bewegungsrichtung *1>2* aktiv, Jumper 3 rechts:
Die Jumper 3 miissen immer entueder beide links oder beide rechts gesteckt werden.

J3rechts n 1 _[] I T 1 | 1 [ L
ML 4
Bl M2 1 [ L_T1T1 1 | I
J3 tl | Starty yStart _|Stop
L Reld _ k13 et 1 | k—t1—i | k—t1—si |
J1 links Rel.2 — I I l I AT

nL 1

Ji Und-V. L | | | | LItr —

L 2 Mittel-Offner-Kontakt




